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@ DOBOT

(Por qué elegir el robot
colaborativo de DOBOT?

Implementacion rapida

Ligero, tamafio compacto, instalacidn vertical y invertido, implementacién

flexible y rapida.

Facil de usar

Programacion sencilla, facil ajuste y respuesta eficaz a las necesidades de
produccién de lotes pequefios y variedades multiples.

Colaboracidn segura

Detener el movimiento antes y durante la colisién, sin necesidad de barandilla,
multiples protecciones garantizan la seguridad.

Coste reducido

Accesorios y soluciones “plug-and-play” reducen significativamente los costes
de actualizacion e implementacién de la automatizacion.

Mejorar la eficiencia

Trabajadores y robots de alta velocidad y excelente precisién trabajan juntos, y
la eficiencia se puede aumentar mas de 2 veces.

Calidad garantizada

Alta estabilidad y precision del robot, prevencion de errores manuales para
garantizar la uniformidad de la calidad.
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Eficiente y rapido

* Aplicacion del reductor arménico de alto rendimiento, con
gran carga y alta rigidez.

¢ Disefio All-in-One , alta integridad de tamafio pequefio.

« Disefio modular, facilidad de montaje y desmontaje, reduc-
cion de los costes de mantenimiento.

* Utilizacion de un mecanismo de freno electromagnético para
un frenado rapido de 18ms tras un corte de corriente.

Preciso y estable

* La tecnologia antivibracién de nivel micrométrico permite
que el robot se detenga de forma rapida y estable a altas
velocidades.

e El algoritmo de compensacién dindmica ha sido calibrado
segun todos los pardmetros DH, logrando una excelente
precisién de posicionamiento absoluto.
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* La funcién TrueMotion garantiza que la precision de la

trayectoria del robot permanezca inalterada en movimien-
tos de curvos complejos.

Serie CRA

e s . Seguridad
El nuevo criterio para la colaboracién humano-robot

« Los chips duales supervisan la posicidn, la velocidad, la E/S
de seguridad y otra informacion de estado del robot.
* La multiple proteccién de (deteccion de colision + SafeSkin +

La serie CRA, una nueva generacion de robots colaborativos, adopta juntas integradas de alto rendimiento, lo que
pared virtual) hace que el funcionamiento del robot sea mas

aumenta el ritmo de trabajo roboético en un 25% creando un nuevo pico de eficacia. Mediante el uso de una nueva e
caja de control y software, la seguridad, la estabilidad y la escalabilidad se han mejorado de manera integral, y la « Equipado con 20 funciones de seguridad, aprobado

colaboracién entre humano y robot se ha elevado a un nuevo nivel. ISO13849, TS15066 y otras certificaciones autorizadas.

D& Cod @vlam B

3C Automovil Nueva Semiconductor  Elaboracion Industria Nuevo sector  Aseoy cuarto Textil de calzado Logistica y Médico Agricultura
energia de metales quimica minorista de bafio y ropa almacenamiento
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Ventajas del producto
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Etherni'et/IP

Modbus

Interfaces enriquecidas y
expansion flexible

« Adopta internamente la arquitectura de control EtherCAT que se
responde a nivel de microsegundos.

¢ Admite comunicaciones Modbus, Ethernet/IP y Profinet Industrial
Ethernet.

¢ Admite conexién directa a sistemas de automatizacién industrial
como PC industriales, PLC y HMI.

Multiples protecciones,
colaboracidn sin preocupaciones

¢ Equipa con funcién de deteccion de colisién, ajustable de 5 niveles
para adaptarse a varios escenarios de aplicacion.

¢ Se establece una pared virtual, que puede configurar un espacio
seguro y permitir ralentizaciones y paradas fuera de los limites.

¢ Proporcione E/S de seguridad de 10 vias para cumplir con el
control de seguridad de la mayoria de los dispositivos periféricos.

DobotStudioPro 4

» Nuevo disefio de interfaz de usuario, disposicién razonable y
operacion conveniente.

» Nueva funcién de entorno de simulacién virtual y utilizacion
sencilla para la depuracion.

» Admite la programacién grafica y la programacién de scripts para
satisfacer los diferentes requisitos de uso.

¢ Admite operaciones de terminal como PC, PAD, teléfono movil y
teach pendant.

Camara inteligente VX500

« Funcién de posicionamiento visual 2.5D (de invenciéon propia)
para agarrar con precisiéon objetos inclinados.

¢ Operacion guiada graficamente para crear rapidamente
soluciones de aplicaciones, sin necesidad de experiencia en
programacion

¢ Admite la expansion de visiéon 2D como posicionamiento,
reconocimiento y medicion.

*Son accesorios opcionales
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Proteccion activa de 15 cm

Deteccion en tiempo real de obstaculos en un radio de 15 cm,
detencidn previa a la colision o desvio auténomo, proteccion

a a a Q 08 [
activa para prevenir lesiones debido a colisiones. Mas seguro

Respuesta ultrarrapida de 10 ms

Después de detectar un obstaculo, puede responder rapida-
mente en 10 ms. Realice rdpidamente la parada antes de la
colision o la evitacion auténoma de obstaculos, y realice una

i i R tarépidade 10 MS
interaccién segura con mayor sensibilidad. ESPUESaPICaCE

Proteccién de seguridad de 360°

La nueva generacion
de SafeSkin flexible
y segura

La primera SafeSkin de la industria hecha de material de
silicona es suave al tacto, tiene una amortiguaciéon mas

fuerte, una excelente capacidad antiinterferencias y no se ve
afectada por materiales como guantes de tela y plastico. Al
mismo tiempo, estd envuelto e instalado con Proteccién de
seguridad integral.

Aaltas velocidades,

4 veces mas eficiente M [P

sereduce en
[ ]
e rl e Todo el proceso no requiere advertencia de reduccion de
velocidad, y la velocidad de cooperacién humano-robot llega a 1

m/s. La eficiencia de produccién aumenté a 4 veces el estandar

- " . . . int jonal.
Sobre la base de la alta precision, el alto ritmo y la flexibilidad de la serie CRA, los robots colaborativos de la JISacona

serie CRAS estan equipados con el SafeSkin sin contacto (fabricado por DOBOT) que permiten realizar paradas
previas antes del choque, con el fin de garantizar la seguridad y maximar la velocidad de los robots. La serie
CRAS esta disponible con carga util de 3kg, 5kg y 10kg, para una produccién colaborativa mas eficaz entre el

hombre y el robot.
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Ecosistema abierto DOBOT+

El ecosistema de DOBOT+ se basa en el concepto de apertura, compatibilidad y simplicidad de utilizacién, y
cooperando activamente con socios ecoldgicos para crear varios componentes de apoyo.A través de
“plug-and-play”, el proceso de implementacién de componentes se simplifica y, al mismo tiempo, apoya el

desarrollo secundario para cumplir con los diversos requisitos de aplicaciones diversificadas.

¢ Es compatible con plug-and-play de mas de 100 accesorios ecoldgicos para terminales, y la aplicacion de automatizacién se

puede implementar rapidamente.

¢ Tanto el terminal como la caja de control proporcionan 1 interfaz RS485 para una expansion flexible de accesorios de terceros.

* Proporcione el SDK estandar y el cédigo fuente de caso de DEMO enriquecido para facilitar el desarrollo eficiente.

Camara 2D/3D

Hikvision
Lector de cddigos de
barras industriales

Hikvision
Céamara Industrial Vision 2D

Hikvision
Camara DS-2CD4065F-(A)(P)

Omron

Elson Serie QX870 Cognex
i a
AT-S1000-C , L , Sistema visual
Escaner de cédigo de barras laser
174
MECH-MIND SOLOMON Solomon

Cémara 3D de grado
industrial Mech-Eye

ey, AccuPick 3D

Sensor de fuerza

ATI

Sensores de fuerza/par

Robotiq
Soporte del sensor
de par FT300

Onrobot
Transductor de fuerza/par HEX 6

de varios ejes

Tecnologia
= de punto azul
Sensor de fuerza de seis

Kunwei
Sensor de fuerza
multidimensional KWR75B

Xin Jingcheng XJC-3F

Sensor de fuerza 3D

dimensiones tipo ST

Pinza final

Tacto suave
Pinza flexible

RG2 & RG6

Lfl OnRobot
8
—

dr’ﬁ’ SCHUNK

Serie EGH

Plataforma movil

I
_ = SEER
. s=r Serie AMB
— . = .

Robots moviles de

' Standard

la serie Oasis

ROBOTIQ
2F-85 & 2F-140v

OnRobot
Pinza de 3 dedos

DH
Serie PGE

ROBOTIQ
2F-85 & 2F-140

SCHUNK

Serie EGP de accién conjunta

DH
Serie PGE

youibot

Robot movil trans

Agilex
Robot de chasis mévil HUNTER 2.0
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I Soluciones

Para aplicaciones fundamentales como el atornillado, la soldadura y el paletizado, DOBOT ha disefiado conjuntos
de software especializados en procesos que pueden generar programas automatizados mediante configuraciones
sencillas, lo cual conlleva una notable reduccién en los ciclos de desarrollo de proyectos y los costos temporales.
Este paquete tecnoldgico es compatible con una amplia gama de componentes ecolégicos, que pueden ser
elegidos segun los requisitos de produccién. Asi, es posible crear soluciones de manera sencilla para abordar las

necesidades de produccion de lotes pequefios y diversas variedades.

Soluciones de soldadura

Paquete de proceso de soldadura + soldador para aplicaciones de soldadura por arco/laser de

<

implementacion rapida.

Facil de configurar y poner en Admite multiples modos de Proteccién contra colisiones
produccién en media hora oscilacién de arco sin barandillas

o Soluciones de Paletizado

Basado en la integracidn del paquete de proceso de paletizacidn, se conecta y se reproduce,

con una construccion en 2 a 4 horas.

w8/ IEasEn n=p/ aEHEen l
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Generacion de programas con un Soporte de rejilla de Vista en tiempo real del proceso
solo clic sin programacién seguridad extendida de produccion

Soluciéon de bloqueo de tornillo

Paquete de bloqueo de tornillo+ lote eléctrico, puede personalizar de manera flexible una variedad

de soluciones de pago de bloqueo de tornillo

Configuracion simple, facil de usar

Soluciones roboéticas compuestas

Posicionamiento en dos pasos,
depuracion simple

Tornillos de bloqueo de alta
calidad, productos estables.

Robot colaborativo + AGV, para manipulacién moévil, carga y descarga de varias maquinas,

inspeccion y otras aplicaciones.

Tecnologia de navegacion
laser SLAM

Posicionamiento preciso de
vision 2.5D

Planificacién completa de rutas

en 5 minutos

nne



Diversos escenarios de aplicacidn

La serie CRA tiene cargas de 3 kg, 5 kg, 7 kg, 10 kg, 12 kg, 16 kg, 20 kg, etc., con amplias opciones del alcance de
brazo, cubriendo mds de 15 escenarios de aplicacion industrial, como la industria 3C, automévil, semiconductores,

procesamiento de metales, alimentacion, productos quimicos, médicos, nuevos comercios minoristas, etc.

Carga y descarga de placa PCB Programacion y manipulaciéonde Encapsulacién de semiconductores
placas PCB y carga y descarga de plastico

Pulido y carga y descarga de Deteccién de componentes Montaje de piezas de carroceria
backplane de computadora electrénicos de puerta

Asamble de junta de tuberia de Atornillado de caja de transmisién
aceite de automdvil

e o S

Instalacion de anillos de sellado de  Atornillado de bloqueo de la bateria Carga y descarga de baterias
juntas automotrices de almacenamiento de energia de nueva energia

Machine Tending Carga y descarga de robot
compuesto

Proceso de soldadura de Despaletizado de botellas plasticas Carga y descarga de cubiertas
piezas metalicas plasticas

Deteccién de mercancias

peligrosas quimicas

Restaurante de fideos con robot Estacion de arte latte Asistencia en investigacion y
experimentacion
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| Parametros del producto de la serie CRA

carroceria hasta el armario eléctrico

Nombre del producto CR3A CR5A CR7A CR10A CR12A CR16A CR20A
Peso corporal 16.5 kg 25 kg 24.5 kg 40 kg 39.5 kg 40 kg 70 kg
Carga nominal 3 kg 5 kg 7 kg 10 kg 12 kg 16 kg 20 kg
Radio de trabajo 620 mm 900 mm 800 mm 1300 mm 1200 mm 1000 mm 1700 mm
Velocidad lineal max. 2m/s 2 m/s 2 m/s 2m/s 2m/s 2 m/s 2m/s
J1/J2 *360° +360° *360° +360° +360° +360° *360°
Rango de J3 +155° +160° +160° +160° +160° +160° +165°
movimiento
J4/J5/16 *360° *360° *360° +360° *360° *360° *360°
J142 180° /s 180° /s 180° /s 150°/s 150° /s 150° /s 120° /s
Velocidad
max. de la J3 223° /s 180° /s 180° /s 180°/s 180°/s 180° /s 150° /s
articulacion
J4/)5/6 223° /s 223° /s 223° /s 223°/s 223° /s 223° /s 180° /s
DI/DO/AI 2 4
Terminal E/S
RS485 Soporte
Repetibilidad +£0.02mm | £0.02mm | £0.02mm | £0.03mm | £0.03mm | £0.03mm | =0.1T mm
Clasificacion IP IP54
Ruido 70dB(A)
Rango de temperatura 0°C ~50°C
Consumo tipico de energia 120W 150W 150W 350W 350W 350W 500W
Método de instalacion Multiopcion
Longitud del cable desde la 5m 6m

Material

Aleacion de aluminio, plastico ABS

@ DOBOT

| Paradmetros de la caja de control de CRA

Nombre del producto

CC262

CC263

Tamafio del gabinete de control

345 mm x 345 mm x 145 mm

400 mm x 400 mm x 175 mm

CA 9.5 kg 15 kg
Peso
CcC 8.5 kg /
. CA 100 ~ 240V, 47 ~ 63Hz
Potencia de
entrada
CcC 30 ~ 60V /

Alimentacién de E/S

24V, max. 3 A, canal unico max. 0,5 A

DI/DO

24 canales (NPN o PNP)

Interfaz de E/S
Al/AO

2 canales, modo voltaje/corriente, 0 ~ 10V, 4 ~ 20mA

Interruptor remoto

Puerto de red

2 para comunicacién TCP/IP, Modbus TCP, Ethernet/IP

USB
Interfaz de

2 para importar y exportar archivos

comunicacion
Interfaz 485

1 para comunicacion RS485, Modbus RTU

Codificador 1 interfaz de codificador incremental ABZ
Temperatura
Ambiente
Humedad < 95 %, sin condensacién

Grado de proteccion

IP20 (IP54 opcional)

Método de enfriamiento

Método de ensefianza

PC, aplicacion (Android, iOS), Tech Pendant

Modelos compatibles

CR3A ~ CR16A

CR20A
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Dimension del equipo y rango de trabajo @ DOBOT

| CR3A

408.8 mm

| CR5A
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I (Dimensidon) del equipo y rango de trabajo

| CR12A

| CR16A

7335 mm

1114 mm

557 mm

1765 mm

111.4 mm

1,425 mm

J6
—

J5 || J4 W

125 mm

L=;££;Vf

363 mm

488 mm

688.5 mm

512 mm

176.5 mm

1,223 mm

R =1,000 mm

| CR20A

1,992 mm

130.5 mm

173.7 mm

128.8 mm

825.2 mm

230 mm
t

220.5 mm

| Caja de control

145 m

-
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155 mm

376 mm

352 mm

@ DOBOT

R =1,700 mm

®
345 mm

345 mm
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